ROBOT SYSTEM

BY DUSSAU Panlygponcit
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" DS 400 MA

DISTRIBUTEUR AU SOL - 400 L

DESCRIPTIF

* Distribution d’un aliment ou d’un mixte
* Ajout de paille a I'aliment maximum 15%

* Programmation possible de 2 plans d’alimentation
sur 200 jours

* Possibilité de gérer 6 batiments de 100 lots/batiment
* Gestion des silos

* Mise en service rapide
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ROBOT SYSTEM

BY DUSSAU Desclgpeniit

DUSSAU DEVELOPPEMENT

840 ZA route d’Aire - 40320 PECORADE

Tél. 05 58 44 41 31

Mail : accueil@dussau-developpement.com

CARACTERISTIQUES

* 4 batteries sans entretien

* Chargeur auto régulé

* Cuve inox volume 400L, vis inox
* Rotation de la cuve sur 280°

* Faible encombrement

* 2 modes de déplacement : travail et route, vitesse
réglable

* Bras de direction et hauteur d’écran réglables

* Entrainement électrique

e loutil

* Armoire intégrée / pupitre de commande tactile

IMPORTANT

* Hauteur de la goulotte a définir en fonction de la
hauteur des auges (Hauteur standard : 870mm)

* 3 largeurs de voie de roues possibles (510mm-

iné aux profes:

610mm-710mm) & définir a la commande

icatif et ne peuvent étre contractuelles du fait de I'évolution permanente des produits. Avant toutes

chniques de
té DUSSAU DEVELOPPEMENT stipulées sur les bons de commande. Lensemble des photos composant ce document, sont

sont données a titre

ues & la date d‘édition du document. Ces derni
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Important : ce document présente les machines avec leurs




